DADAN RUSLY
DAN INOVASI NASIONAL

SISTEM OTOM
KH-IF

RANJI GUSMAN

Direktorat Pengelolaan Fasilitas Ketenaganukliran
email: ranj001@brin.go.id

> (N ' o
Pelatihan Penyeg
BerAKHLAK g, y

s Loy ASOBN  satiratt




O® BRIN FINOVAS
\ ) BIODATA

Nama : Ranji Gusman

TTL : Jakarta, 15 Agustus 1986

Unit Kerja : DPFK -BRIN

Pendidikan:

DIV Teknofisika Nuklir STTN - BATAN

Penugasan:

1. Subbid SIK Reaktor RSG-GAS (2008 - 2021)

2. PF Subkoord Sistem Elektrik (2021 - 2022)

3. Subkoord Sistem Elektrik (2022 - sekarang)

>

Pelatihan Penyegaran Operator dan Supervisor BerAKHLAK ;E’T?ﬁ?’" 2

KH-IPSB3



INOVASI
:h BRIN o,

LATAR BELAKANG

KOMPETENSI PENYEGARAN

PESEh NETAHUAN

L TUJUAN PEMBELAJARAN J
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MANFAAT

{ Kompetensi

Pengetahuan Sistem Otomatisasi RKU —
KHIPSB3

bangga
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TUJUAN

Kompetensi Dasar :

Peserta mampu
menjelaskan sistem
otomatisasi RKU KH-
IPSB3 beserta
komponennya dengan
baik

Pelatihan Penyegaran Operator dan Supervisor
KH-IPSB3

Indikator Keberhasilan :

Menyebutkan garis besar sistem kendali
KH-IPSB3

Menjelaskan komponen sistem
otomatisasi KH-IPSB3

Menjelaskan prosedur operasi sistem
otomatisasi KH-IPSB3

> 4oo
BerAKHLAK 72, 5

e Loyl ddapel ¢ sloborghd



INOVASI
:h BRIN BNt

POKOK BAHASAN

1. Programable Logic Controller (PLC) 3. Pengukuran instrumentasi

2. Human Machine Interface (HMI) 4. Operasional
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¥ == 1. Programable Logic Controller (PLC)
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J Suatu pengendali khusus berbasis
mikroprosesor.

J Menggunakan memori untuk
menyimpan instruksi dan untuk
menerapkan fungsi-fungsi (logika,
pewaktu, pencacah, aritmatika).

1 PLC digunakan untuk
mengoptimalkan tugas
pengontrolan.
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¥ == 1. Programable Logic Controller (PLC)

] Siemens adalah salah satu perusahaan otomasi
memproduksi PLC

d Pada  sistem  otomatisasi RKU KH-IPSB3
menggunakan PLC Siemens S7-300 dengan modul
Central Prosessing Unit (CPU) tipe 315-2 PN/DP
yang dilengkapi fasilitas antarmuka PROFINET (LAN)

ban
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oy =1, Programable Logic Controller (PLC)
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oy 1. Programable Logic Controller (PLC)
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 HMI suatu ruang interaksi manusia dan mesin.

- Untuk memperoleh operasi, pengendalian, dan umpan
balik dari perangkat agar efektif.

 KH-IPSB3 menggunakan WIinCC
pada Simatic Multi Panel Touch.

] Contoh lain : LabVIEW.
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o i 2. Human Machine Interface (HMI) o
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2. Human Machine Interface (HMI)
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O i 2. Human Machine Interface (HMI)

BA T A I LociM [ SPERATION
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O 2. Human Machine Interface (HMI)

Transmission Control Protocol/Internet Protocol (TCP/IP)

Lapisan aplikasi
O TCP/IP adalah gabungan TCP Lapisan antar host
dan IP sebagai sekelompok Lapisan internetwork
protokol (protocol suite). Lapisan antarmuka jaringan

RKU KH-IPSB3 memanfaatkan TCP/IP
sebagali antarmuka jaringan untuk
komunikasi antara PLC dengan

1 Mengatur komunikasi data
melalul jaringan
Interconnection-networking

(internet). pengguna menggunakan OLE for
Process Control (OPC) melalui Local
Area Network (LAN).
) ban
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2. Human Machine Interface (HMI)
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OLE for Process Control (OPC)

J OPC tahun 1996 (OPC DA).

 Perantara/antarmuka PLC dengan
sistem HMI atau SCADA.

OPC Client

Koneks1 Stabil

Permintaan

>
>

<

OPC Server

Tanggapan

] Tukar menukar data melalui

jaringan ethernet.

<

Data
Komunikasi dengan

:> perangkat menggunakan

profibus atau profinet
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3. Pengukuran Instrumentasi
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3. Pengukuran Instrumentasi
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KH-IPSB3:
J Temperatur
] Ketinggian air

OPEN LOOP dan CLOSE LOOP

(level) CONTROL SYSTEM
- pH air —
J Konduktivitas air
/ meter
WD /\/ rekorder
sensor
transduser buffer dan PLC | kendali
distributor
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3. Pengukuran Instrumentasi

Status logika,
switch, indikator,
button aktuator

" I

DI Modul DO Modul

Pengukuran
iInstrumentasi

I
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4. Operasional

Komponen Sistem:

d Input (button modul Simatic MP Touch)
 Kontroller (PLC Siemens S7-300)
J Output (Aktuator, indikator)
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4. Operasional O

Prosedur Operasi:

- Cek tegangan kerja komponen

- MCB 220 VAC panel kendali posisi ON

- Tegangan kerja panel purifikasi dan kolam ON
- Tegangan PLC dan HMI ON dan RUN

- Tegangan switch hub ON

- MP Touch booting, connected

- PC 01, 02 booting, run time WInCC connected

>
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Operasi Sistem:

Feos B AT A M LOGIM |OPER.¢\TION MODE
- BADAN TEMAGH MUKLIR MASIOHAL MOHITOR OFF
LocouT |

Vs
St 12/27,/2011 11:49:59 Ak
FLOW DIAGRAMN SISTEM PURIFIKASI
AUTO L auto | menoa |

— Status operasi

Login : Username dan Password

it f|| oFERATION [ MODE
S || p—— OFF

LGOI

SR
it 12/27/2011 12:07:40 PM
FLOWY DIAGRAM SISTEM PLRIFIKASI
AUTO _auto | menvaL |

Tombol Logout

Status operation
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4. Operasional

Operasi Sistem Purifikasi Manual Remote:

Pop up Mode operation

CPERATION

LOGOUT |[
gum— AUTO
_mores |
Nama valve [B58].=
: Indicator valve
L cl)_ E IN
Kli :
Indicator Nama pompa
pompa
manual -
O
R .&L.-’-‘:RM | RECORDIMNG |
Pop up -
. . > bangga
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Operasi Sistem Purifikasi Auto:

J Mode 1
Mode sirkulasi
Kolam >> Mixed bed filter
>> Kolam
(ON C1, C2, C5, P3)

J Mode 2
Mode sirkulasi
Kolam >> Cesium filter >>
Mixed bed filter >> Kolam
(ON C2, C3, C4, C5, P3)

Pelatihan Penyegaran Operator dan Supervisor
KH-IPSB3

J Mode 3
Mode resirkulasi

Kanal hubung >>
Kolam (ON C7, P4)

J Mode 4
Mode sirkulasi
Kanal hubung >>
Mixed bed filter >>
Kanal hubung
(ON C1, C2, C6,
P4)

>
BerAKHLAK et
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1 Mode 5

Mode sirkulasi
Kanal hubung
>> Cesium
filter >> Mixed
bed filter >>
Kanal hubung
(ON C2, C3,
C4, C6, P3)
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4. Operasional

#INOVAS|
INDONESIA

Sistem Pemantau Ruangan:

Pelatihan Penyegaran Operator dan Supervisor
KH-IPSB3

SIEMENS

+.0.
e o 50 TEUAGA NKLIR FASIOMAL.

s 12/28/2011 3:57:47 PM

RIJANG KENDALL UMIT

TEMP
“C
HUMIDITY
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Sistem Alarm:

SIEMENS

B AT A N

BADVM TEMAGA MUKLIR MASIOMAL

12/29/2011 10:47:46 &M

FAN 1 HYAC LOCAL ON MODE

P1A HYAC LOCAL ON MODE

CHILLER 1A HYAC LOCAL ON MODE
CHILLER 28 HYAC LOCAL ON MODE

PH AIR KOLAM TERLALLI TERLALL TINGGL
PH AIR KAMAL TERLALU TINGGL

LEVEL AIR KOLAM TERLALLI RENDAH
LEVEL AIR KANAL TERLALL REMDAH

12/28/20

12{29(z011
12129/2011
12{29(z011
12129/2011
12{29(z011
12129/2011
12(29(2011

3 4

[alalalatalatalnl
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Sistem Recording:

SIEMENS

BADUN TEMGGA MUKLIR MASIONAL
=+ 12/29/2011 1:16:58 PM
COMDUCTIVMITY DATA RECORDING

23

[l
=

LW i

1:16:54 PM 1:01:54 PM ? 12:46:54 PM 12:31:54 PM 12:16:54 PM
12/29/2011 124202011 12,/29/2011 12/208,/2011 12/20/2011

m| W w| »| @ a|[& | 8]

COMDUC PURIFIKAST 1 001 _purifier. .. 5. 266927 | 12/29(2011 12:146:541359,

COMDUC PURIFIKAST 3 001 _purifier. .. 3.386140 | 12{29/2011 12:46:54:359, . &
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4. Operasional

Exit Runtime:

B AT A N Loy [OPERATION | MoDE
Werg: BADAN TENAGA NUKLIR NASIOMAL T || MONITOR OFF
247 12/29/2011 3:36:44 PM LOGOUT
FLOW DIAGRAM SISTEM PURIFIKASI
o Caro s

>
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